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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft einen Scaler fur die Zahn- 
reinigung gemass dem Oberbegriff des Anspruchs 
1 . Derartige Scaler dienen der Reinigung der Zah- 5 
ne, insbesondere ihrer unter dem Zahnfleisch lie- 
genden Partien von Zahnstein, Konkrementen und 
Wurzelzement bei der zahnarztlichen Behandlung. 

Aus der EP-A-0 221 460, Ausfuhrung gemass 
Fig. 11 ist ein gattungsgemasser stabformiger Sea- 10 
ler bekannt, bei welchem die Bewegungsrichtung 
des Schabegerats der Richtung der Antriebswelle 
entspricht. Mit einem derartigen Scaler sind be- 
stimmte Teile insbesondere im Rachenbereich lie- 
gender Zahne nur schwer zuganglich, sodass ihre 75 
Behandlung erhebliche Miihe bereitet. 

Es stellte sich daher die Aufgabe, einen Scaler 
anzugeben, der prinzipiell die gleiche Funktion er- 
fullt, bei dem jedoch der besseren Zuganglichkeit 
bestimmter Zahnpartien halber das Gehause als 20 
Winkelstuck ausgebildet ist und die Bewegungs- 
richtung des Schabegerats mit der Antriebswelle 
einen Winkel einschliesst. 

Zur Losung dieser Aufgabe musste vor allem 
eine neue Losung fur das Problem, die Drehbewe- 25 
gung einer Welle in eine Hinundherbewegung des 
Schabegerats mit ruckartiger RGckbewegung um- 
zusetzen, gefunden werden, da die bekannte Lo- 
sung wegen des Winkels zwischen der Welle und 
der Bewegungsrichtung des Schabegerats nicht 30 
einfach ubernommen werden konnte. 

Es ist zwar aus der DE-A-3 320 211 eine 
Losung fur die Umsetzung der Drehbewegung ei- 
ner Antriebswelle in eine hin- und hergehende Be- 
wegung mit ruckartiger Vorvartsbewegung bekannt, 35 
die prinzipiell mit geringen Anpassungen fur die 
Losung der vorliegenden Aufgabe ubernommen 
hatte werden konnen. Jedoch wird bei dem in 
dieser Schrift offenbarten Gerat die oszillatorische 
Bewegung durch den direkten Eingriff des Mitneh- 40 
merstifts in eine Ausnehmung am in Bewegung zu 
versetzenden Teil erzeugt. Der ruckartige Teil der 
Bewegung ist auf diese Weise nur so zu bewirken, 
dass der Rand besagter Ausnehmung eine scharfe 
Kante aufweist, uber die der Mitnehmerstift mit 45 
betrachtlichem Druck gefuhrt wird. Eine derartige 
Losung fuhrt zu rascher Abnutzung des Mitneh- 
merstifts wie auch der besagten Kante, sodass 
diese Teile nach verhaltnismassig kurzen Betriebs- 
zeiten ersetzt werden mussen. Ausserdem konnen 50 
unerwunschte Ruckwirkungen auf die Welle und 
die Antriebseinheit auftreten. 

Demgegenuber bestand die Aufgabe der Erfin- 
dung darin, einen Scaler zu konstruieren, bei dem 
das Problem der Umsetzung der Bewegung der 55 
Antriebswelle in eine mit derselben einen Winkel 
einschliessende Hinundherbewegung des Schabe- 
gerats so geldst ist, dass wie bei der bekannten 



gattungsgemassen Losung die Bewegungen seiner 
Teile moglichst erschutterungsfrei und material- 
schonend erfolgen. 

Diese Aufgabe wird durch die Erfindung, wie 
sie in den Anspruchen gekennzeichnet ist, gelost. 
Bei der erfindungsgemassen Losung wird die ruck- 
artige Bewegung durch das Voreilen eines Exzent- 
erkorpers hervorgerufen. 

Die Bewegungsablaufe sind verhaltnismassig 
glatt, die ruckartige Drehbewegung des Exzenter- 
korpers wird von einer breiten Exzenterflache ab- 
gefangen, sodass im Ganzen keine hohen mecha- 
nischen Belastungen auftreten. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in 
der Zeichnung dargestellt und nachfolgend be- 
schrieben. Es zeigen: 

Fig. 1 einen Langsschnitt eines Sca- 

lers,, dessen Schabegerat in 
einem in einem Winkel zum 
Griffgehause liegenden Werk- 
zeuggehause gelagert ist, 
Fig. 2 einen Schnitt langs der Linie II 

- II des Scalers in Fig. 1 , 

Fig. 3 einen Schnitt langs der Linie III 

- Ill des Scalers in Fig. 1 und 
Figs. 4a & 4b eine Stirnansicht der an der 

Antriebswelle des Scalers an- 
geordneten Antriebsteile, wo- 
bei Fig.4a den Exzenterkorper 
vor und Fig. 4b nach dem Um- 
kippen zeigt. 
Der in Fig. 1 dargestellte Scaler 1 weist ein als 
Winkelstuck ausgebildetes Gehause auf, das sich 
aus einem nur teilweise dargestellten Griffgehause 
2 und einem Werkzeuggehause 3 zusammensetzt. 
Das Griffgehause 2 kann in bekannter Weise mit 
dem Motor oder mit der flexiblen Welle des Haupt- 
antriebes einer zahnarztlichen Einrichtung gekup- 
pelt werden. Der Scaler nach Fig. 1 benotigt somit 
keinen eigenen Antrieb wie der eingangs erwahnte 
bekannte Scaler. 

Im Werkzeuggehause 3 ist ein Innengehause 4 
eingesetzt, welches aus einem oberen Lagersteg 5, 
einem unteren Lagersteg 6 und einem dazwischen- 
liegenden Stutzring 8 besteht. Ein fuhrungsbolzen 
10 verbindet den oberen Lagersteg 5 und den 
StOtzring 8 und ragt in eine an der Innenwand des 
Werkzeuggehauses eingearbeitete Fuhrungsnut 11. 
Auf diese Weise ist das Innengehause 4 gegen- 
uber dem Werkzeuggehause 3 positioniert. 

Auf dem oberen Lagersteg 5 ist ein Deckel 12 
aufgelegt, der zusammen mit dem Innengehause 4 
durch eine, in ein in der Innenwand des Werkzeug- 
gehauses 3 angeordnetes Innengewinde 14 einge- 
schraubte Ringmutter 13 festgeklemmt wird. In den 
Deckel 12 ist ein Kugelhaltering 15 eingelegt. 

Der Deckel 12 wird von einem, eine Bohrung 
17 aufweisenden Schaltring 16 umfasst. In der 
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Bohrung 17 des Schaltringes 16 ist eine Radialrille 
eingearbeitet, in die durch eine Feder 21 belastete 
Rastkorper 20, z.B. Kugeln, fur die Halterung des 
Schaltringes 16 einrasten. Zur Positionierung des 
Schaltringes 16 sind zwei Positionierausnehmun- 
gen 19 (eine davon in Fig. 1 sichtbar) fUr den 
Eingriff eines der Rastkorper 20 vorgesehen. Der 
Schaltring 1 6 ist mit zu seiner Verstellung dienen- 
den Verstellmitteln, z.B. einem Hebel 22 Oder einer 
Randrierung (nicht dargestellt) versehen. 

Im Innengehause 4 ist eine Lagerhulse 24 ge- 
lagert, welche eine Bohrung 25 zur Aufnahme des 
Schaftes 26 eines Schabegerates 27 aufweist. Die 
Lagerhulse 24 ist an ihren Enden in Lagern 28, 29 
axial verschiebbar gefuhrt. Die Lager 28, 29 sind 
als Walzlager mit Walzkugeln 30 ausgebildet, die 
in Ausnehmungen 31, 32 des Innengehauses 4 
liegen, wobei die Ausnehmung 31 des oberen La- 
gers 28 durch den Deckel 12 und durch einen 
Stutzring 33 und die Ausnehmung 32 des unteren 
Lagers 29 durch den unteren Lagersteg 6 und 
einen an der Lagerhulse 24 abgestutzten Stutzring 
34 begrenzt ist. 

Die Lagerhulse 24 weist eine zwischen den 
Lagern 28, 29 liegende Partie 35 grosserer Wand- 
starke auf. 

In Fig. 2 ist der obere Teil des Werkzeugge- 
hauses 3 dargestellt. Ueber der Partie 35 grosserer 
Wandstarke der Lagerhulse 24 erstreckt sich ein 
Sicherungstift 36 diagonal durch die Lagerhulse 24, 
welcher an seinem einen Ende 37 ein Walzlager 38 
tragt, das in einem Schlitz 39 des oberen Lagerste- 
ges 5 gefuhrt ist. Durch den im Schlitz 39 gefuhr- 
ten Sicherungstift 36 wird eine Rotation der Lager- 
hOlse 24 verunmoglicht. Dies ist wesentlich, da mit 
dem Scaler Seitenkrafte ausgeubt werden, unter 
denen die Lagerhulse 24 nicht ausweichen darf. 

In Fig. 2 ist auch ein im Schaltring 16 befestig- 
ter Mitnehmerstift 40 befestigt, der in dem Bereich 
der Partie 35 grosseren Durchmessers der Lager- 
hulse 24 ragt die von einem Kupplungsring 42 
umgeben ist, die an ihrem Aussenumfang eine 
Schaltgabel 43 aufweist, in welche der Mitnehmer- 
stift 40 ragt, siehe Fig. 3. 

Die Funktion des Kupplungsringens 42 kann 
am besten anhand von Rg. 3 erlautert werden. 

In der Partie 35 der LagerhUlse 24 sind zwei 
diametral gegenuberliegende Bohrungen 45 ange- 
ordnet, in denen Kupplungskorper 46, z.B. Kugeln, 
gefuhrt sind, welche in der in Fig. 3 dargestellten 
Lage in am Aussenumfang des Schaftes 26 des 
Schabegerates 27 angeordnete Vertiefungen 47 ra- 
gen und damit den Schabekorper mit der Lagerhul- 
se 24 kuppeln. Zum Entkuppeln, d.h. zum Wech- 
seln oder zum Drehen des Schabegerates in eine 
neue Position wird der Kupplungsring 42 so lange 
gedreht, bis zwei darin diametral angeordnete Boh- 
rungen 48 mit den Bohrungen 45 der Lagerhulse 



24 fluchten. In der einen Bohrung 48 des Kupp- 
lungsringes 42 ist ein Druckbolzen 49 durch eine 
Ringfeder 50 gehalten. Das andere Ende der Ring- 
feder 50 wirkt auf einen Positionierbolzen 51 , wel- 

5 cher in einer Bohrung 52 des Kupplungsringes 42 
angeordnet ist und in am Aussenumfang der Lager- 
hulse 24 angeordnete Vertiefungen 53 ragt. 

In der in Rg. 3 gezeichneten Lage sind die 
Kupplungskorper 46 in Vertiefungen 47 des Schaf- 

w tes 26 blockiert. Wird nun der Kupplungsring 42 im 
Uhrzeigersinn gedreht, bis die Bohrungen 48 mit 
den Bohrungen 45 fluchten, konnen die Kupplungs- 
korper 46 in die Bohrungen 48 ausweichen, so 
dass das Schabegerat 27 ausgewechselt, entfernt 

75 oder in eine neue Position gedreht werden kann. In 
der entkuppelten Lage ist der Positionierbolzen 51 
in die benachbarte Vertiefung 53 eingerastet. Da- 
durch lasst sich die Kupplungs- und die Entkupp- 
lungslage des Kupplungsringes 42 einhalten. Die 

20 Verschiebung des Kupplungsringes 42 erfolgt 
durch Drehen des Schaltringes 16, wodurch der 
Mitnehmerstift 40 die Schaltgabel 42 und damit 
den Kupplungsring 42 in die gewunschte Lage 
dreht. 

25 Der fur den Scaler typische Bewegungsablauf 

wird am besten anhand von Fig. 1 und Fig. 4 
beschrieben. 

Im Griffgehause 2 ist eine Antriebswelle 55 
drehbar gelagert. Sie weist an ihrem Ende beim 

30 Uebergang des Griffgehauses 2 an der Stirnseite 

56 einen Mitnehmerstift 57 auf. Der Mitnehmerstift 

57 ist exzentrisch zur Achse der Antriebswelle 55 
angeordnet. Koaxial zur Antriebswelle 55 ist ein 
Lagerstift 58 angoerdnet, auf welchem ein Exzent- 

35 erkorper 59 drehbar gelagert ist. Der Exzenterkor- 
per 59 ist durch einen Sprengring 60 gesichert. Der 
Exzenterkorper 59 weist eine gegen die Stirnseite 
56 der Antriebswelle 55 gerichtete Ausnehmung 61 
auf, welche sich etwa uber 40 - 70* des Umfangs 

40 erstreckt und in welche der Mitnehmerstift 57 ragt. 

Der Exzenterkorper 59 stent in Verbindung mit 
einer durch eine Feder 62 belastete Wippe 63, 
welche urn eine Schwenkachse 64 schwenkbar ist. 
Die Wippe 63 erstreckt sich im wesentlichen uber 

45 den vom Stutzring 8 gebildeten Innenraum und 
weist einen Durchgang 65 fUr die Lagerhulse 24 
auf, so dass die Feder 62 und die Schwenkachse 
64 auf entgegengesetzten Seiten der Lagerhulse 
24 liegen. 

50 Mit Hilfe des im Bereich der Ausnehmung 61 

frei beweglichen Exzenterkdrpers 59 wird die ge- 
wUnschte ruckartige Scalerbewegung gegen das 
Werkzeuggehause 3 wie folgt erreicht. 

In Fig. 4 ist die Bewegungsrichtung der An- 

55 triebswelle 55 durch einen Pfeil im Gegenuhrzei- 
gersinn angegeben. Der Mitnehmerstift 57 liegt an 
dem in Fig. 4a dargestellten Ende der Ausneh- 
mung 61 und nimmt den Exzenterkorper 59 mit. 
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Wenn die Unterkante 66 des Exzenterkorpers 59 
die in Fig. 4a dargestellten Lager erreicht hat, kippt 
der Exzenterkorper in die in Fig. 4b dargestellte 
Lage, wodurch sich die federbelastete Wippe 63 
ruckartig an die Exzenterflache 67 legt, was auch 
die ruckartige Bewegung des Schabegerates 27 
bewirkt. Der Mitnehmerstift 57 kann dieser ruckarti- 
gen Bewegung des Exzenterkorpers 59 nicht fol- 
gen und bleibt zuruck, siehe Fig.4b. Er nimmt erst 
nach der erneuten Uebernahme seiner Lage in der 
Ausnehmung 61 nach Fig.4a den Exzenterkorper 
59 wieder mit. Dieses ruckartige Vorlaufen des 
Exzenterkorpers 59 wiederholt sich bei jeder Um- 
drehung der Antriebswelle 55. 

Es sei noch erwahnt, dass die ruckartige Be- 
wegung des Schabegerates 27 nur dann auftritt, 
wenn seine Schneide 70 an einem Zahn angesetzt 
wird und die Lagerhulse von dem Werkzeuggehau- 
se 3 wegbewegt wird. Greift die Schneide 70 nicht 
an einem Zahn an, wird die Lagerhulse 24 gegen 
den Deckel 12 bewegt, und es findet keine Hin- 
und Herbewegung des Schabegerate 27 statt. 

Es sind innerhalb des Erfindungsgedankens ei- 
nige Varianten fur die Ausfuhrung des Scalers 
denkbar. So kann die Lagerhulse 24 anstatt in 
Walzlagern 28, 29 in Gleitiagern gelagert sein, wo- 
durch moglicherweise eine etwas grossere Rei- 
bung auftreten kann. Weiter kann, siehe Fig. 2, 
anstelle des Sicherungstiftes 36 zur Verhinderung 
einer Rotation der Lagerhulse 35 eine der Kugeln 
30 etwas grosser gewahlt werden, welche in Nuten 
71 , 72 ragt, welche im Innengehause 4 und in der 
Lagerhulse 24 ausgespart werden. 

Durch die beschriebene Ausbildung des Werk- 
zeuggehauses 3 wird erreicht, dass die fur den 
Einsatz eines Scalers erforderliche ruckartige Be- 
wegung der Schneide in Richtung des Werkzeug- 
gehauses 3 in verhaltnismassig einfacher Weise 
durch den in einem gewissen Winkelbereich frei 
bewegbaren Exzenterkorper 59 erreicht wird. 

Patentanspruche 

1. Scaler fur die Zahnreinigung mit einem eine 
Schneide (70) aufweisenden Schabegerat (27) 
und einem Werkzeuggehause (3), in welchem 
eine Lagerhulse (24), in welcher das Schabe- 
gerat (27) gehaltert ist, axial verschieblich ge- 
fuhrt ist sowie mit einer in RUckzugsrichtung 
wirkenden Feder (62) und einem an einer An- 
triebswelle (55) exzentrisch angebrachten Mit- 
nehmerstift (57), welche mit der Lagerhulse 
(24) derart mechanisch gekoppelt sind, dass 
das Schabegerat (27) eine zum Werkzeugge- 
hause (3) hin verhaltnismassig schnelle, 
schlag- oder ruckartig erfolgende Hinbewe- 
gung und eine vom Werkzeuggehause (3) weg 
verhaltnismassig langsam erfolgende Herbe- 



wegung ausfUhrt, dadurch gekennzeichn t, 
dass an das Werkzeuggehause (3) derart ein 
Griffgehause (2), durch welches die Antriebs- 
welle (55) gefOhrt ist, anschliesst, dass es mit 

5 dem Werkzeuggehause (3) zusammen ein als 

Handgriff geeignetes Winkelstuck (1) bildet 
und zur Kopplung des Mitnehmerstifts (57) an 
die Lagerhulse (24), deren Bewegungsrichtung 
einen Winkel mit der Antriebswelle (55) ein- 

w schliesst, ein koaxial zur Welle drehbar gela- 

gerter Exzenterkorper (59) mit einer umfangs- 
seitigen Ausnehmung (61) zur ein Voreilen des 
Exzenterkorpers (59) erlaubenden Aufnahme 
des Mitnehmerstifts (57) und einer Exzenterfla- 

75 che (67) vorgesehen ist. 

2. Scaler nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zelchnet, dass er eine Wippe (63) aufweist, 
auf welche zur Erzeugung einer hin- und her- 
20 gehenden Bewegung die Feder (62) und die 

Exzenterflache (67) einwirken und welche ih- 
rerseits bei Ruckbewegungen auf die Lagerhul- 
se (24) einwirkt. 

25 3. Scaler nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Lagerhulse (24) in ei- 
nem Innengehause (4) gelagert ist, welches 
aus einem obern Lagersteg (5), einem untern 
Lagersteg (6) und einem zwischen den Lager- 

30 stegen liegenden Stutzring (8) gebildet ist. 

4. Scaler nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Werkzeuggehause (3) durch ei- 
nen dem Schabegerat (27) gegenuberliegen- 

35 den Deckel (12) abgeschlossen ist. 

5. Scaler nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Deckel (12) durch eine Ringmut- 
ter (13), welche in ein an der Innenwand des 

40 Werkzeuggehauses (3) angeordnetes Innenge- 
winde (14) eingeschraubt ist, gegen das Innen- 
gehause (4) festgezogen ist. 

6. Scaler nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich- 
45 net, dass die Lagerhulse (24) an ihren Enden 

in Lagern (28, 29) gelagert ist, wobei zwischen 
den Lagern Kupplungsmittel (45 - 53) in der 
Lagerhulse (24) und in einem Kupplungsring 
(42) angeordnet sind. 

50 

7. Scaler nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Kupplungsmittel in Radialbohrun- 
gen (45) der Lagerhulse (24) verschiebbare 
Kupplungskorper (46) sind, denen im Kupp- 

55 lungsring (42) liegende Radialbohrungen (48) 

mit einem durch eine Ringfeder (50) beauf- 
schlagten Druckbolzen (49) in der Entkupp- 
lungsstellung zugeordnet sind, wobei der 
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Kupplungsring (42) einen in einer Radialboh- 
rung (52) gefuhrten, federbelasteten Positio- 
nierbolzen (51) aufweist, welcher in zwei die 
Entkupplungstellung und die Kupplungstellung 
definierende Positioniervertiefungen (53) in der 
LagerhUise (24) einrastbar ist. 

8. Scaler nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich- 
net t dass der Kupplungsring (42) eine Schalt- 
gabel (43) aufweist, durch welche er von einem 
Mitnehmerstift (40) in die Entkupplungs- und 
Kupplungsstellung schwenkbar ist. 

9. Scaler nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Mitnehmerstift (40) in einem auf 
dem Deckel (12) gefuhrten drehbaren Schalt- 
ring (16) befestigt ist. 

10. Scaler nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Deckel (12) gefederte Rastkorper 
(20) aufweist, die in eine Radiairille (18) einra- 
sten und von denen ein Rastkorper in eine von 
zwei Positionierausnehmungen (19) des Schalt- 
ringes (16) einrastbar sind. 

11. Scaler nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Lager (28, 29) durch Walzkugeln 
(30) gebildete Walzlager sind, die in Ausneh- 
mungen (31, 32) des obern und des untern 
Lagersteges (5, 6) angeordnet und durch an 
der Lagerhulse (24) angeordnete Stutzringe 
(33, 34) begrenzt sind. 

12. Scaler nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Lagerhulse (24) durch Siche- 
rungsmittel, z.B. einen im oberen Lagersteg (5) 
gefuhrten Sicherungstift (36) oder durch eine 
in Vertiefungen (71, 72) des oberen Lagerste- 
ges (5) und der Lagerhulse (24) eingesetzte 
Kugel, unverdrehbar, jedoch axial verschiebbar 
im Werkzeuggehause (3) gehalten ist. 

13. Scaler nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass im Schaft (26) des Schabegerates 
(27) mehrere Vertiefungen (47) am Schaftum- 
fang eingearbeitet sind mit denen die Schneide 
(70) in verschiedenen Winkelstellungen zum 
Griffgehause fest fixierbar ist. 

Claims 

1. Scaler for cleaning teeth having a scraping 
instrument (27), which has a cutting edge (70), 
and a tool housing (3) in which a bearing 
sleeve (24), in which the scraping instrument 
(27) is supported, is guided in an axially dis- 
placeable manner and also having a spring 
(62) acting in the return direction and a carrier 



pin (57) which is provided eccentrically on a 
drive shaft (55) and which is mechanically 
coupled with the bearing sleeve (24) in such a 
way that the scraping instrument (27) executes 

5 a movement towards the tool housing (3) which 

occurs in a comparatively rapid, sudden or 
abrupt manner and a movement away from the 
tool housing (3) which occurs comparatively 
slowly, characterised in that a grip housing (2), 

w through which the drive shaft (55) is guided, is 

connected to the tool housing (3) in a such a 
way that together with the tool housing (3) it 
forms an angular piece (1) which is suitable as 
a handle and, for the purpose of coupling the 

/5 carrier pin (57) to the bearing sleeve (24), the 

direction of movement of which encloses an 
angle with the drive shaft (55), there is pro- 
vided an eccentric body (59), which is rotatab- 
ly mounted coaxially relative to the shaft, with 

20 a recess (61) on the peripheral side for the 

purpose of receiving the carrier pin (57) per- 
mitting the eccentric body (59) to advance and 
an eccentric surface (67). 

25 2. Scaler according to claim 1, characterised in 
that it has a rocker (63) on which, for the 
purpose of generating a reciprocating move- 
ment, there act the spring (62) and the eccen- 
tric surface (67) and which, for its part, acts on 

30 the bearing sleeve (24) in the case of return 

movements. 

3. Scaler according to claim 1 or 2, characterised 
in that the bearing sleeve (24) is mounted in an 
35 inner housing (4) which is formed from an 

upper bearing bar (5), a lower bearing bar (6) 
and a support ring (8) lying between the bear- 
ing bars. 

40 4. Scaler according to claim 1, characterised in 
that the tool housing (3) is closed by means of 
a cover (12) which lies opposite the scraping 
instrument (27). 

45 5. Scaler according to claim 4, characterised in 
that the cover (12) is drawn fast against the 
inner housing (4) by means of a ring nut (13) 
which is screwed into an internal thread (14) 
arranged on the inner wall of the tool housing 

so (3). 

6. Scaler according to claim 2, characterised in 
that the bearing sleeve (24) is mounted at its 
ends in bearings (28, 29), coupling means (45 
55 - 53) being arranged between the bearings in 

the bearing sleeve (24) and in a coupling ring 
(42). 



5 



9 



EP 0 293 654 B1 



10 



7. Scaler according to claim 6, characterised in 
. that the coupling means are coupling bodies 

(46) which are displaceable in radial bore holes 
(45) of the bearing sleeve (24) and with which 
there are coordinated radial bore holes (48), 
lying in the coupling ring (42), with a thrust bolt 
(49), upon which an annular spring (50) acts, in 
the decoupled position, with the coupling ring 

(42) having a spring-loaded positioning bolt 
(51) which is guided in a radial bore hole (52) 
and which can be engaged into two positioning 
pockets (53) in the bearing sleeve (24) defining 
the decoupled position and the coupled posi- 
tion. 

8. Scaler according to claim 7, characterised in 
that the coupling ring (42) has a switching fork 

(43) by means of which it can be swung by a 
carrier pin (40) into the decoupled and coupled 
position. 

9. Scaler according to claim 8, characterised in 
that the carrier pin (40) is secured in a rotat- 
able switch ring (16) which is guided on the 
cover (12). 

10. Scaler according to claim 4, characterised in 
that the cover (12) has spring-mounted stop 
bodies (20) which engage into a radial groove 
(18) and one of which bodies can be engaged 
into one of two positioning recesses (19) of the 
switch ring (16). 

11. Scaler according to claim 6, characterised in 
that the bearings (28, 29) are rolling bearings 
formed by rolling balls (30) which are arranged 
in recesses (31, 32) of the upper and of the 
lower bearing bar (5, 6) and are limited by 
support rings (33, 34) which are arranged on 
the bearing sleeve (24). 

12. Scaler according to claim 2, characterised in 
that the bearing sleeve (24) is held by means 
of securing means, for example, a securing pin 
(36) which is guided in the upper bearing bar 
(5) or by means of a ball inserted into pockets 
(71, 72) of the upper bearing bar (5) and the 
bearing sleeve (24), in a nonrotatable, yet ax- 
ially displaceable manner in the tool housing 
(3). 

13. Scaler according to claim 1, characterised in 
that several pockets (47) are incorporated in 
the shaft (26) of the scraping instrument (27) 
on the shaft periphery, with which pockets the 
cutting edge (70) can be securely fixed in 
various angular positions relative to the grip 
housing. 



Revendlcations 

1. Dispositif pour le detartrage des dents compor- 
tant un appareil de raclage (27) pr^sentant une 

5 lame (70) ainsi qu'un bortier d'outil (3) dans 

lequel est guidee, coulissant axialement, une 
douille de support (24) dans laquelle est main- 
tenu I'appareil de raclage (27), avec aussi un 
ressort (62) agissant dans le sens du rappel et 

10 un doigt d'entraTnement (57) place excentre* 

sur un arbre d'entraTnement (55), qui sont ac- 
couples mScaniquement avec la douille de 
support (24) de maniere que i'appareil de ra- 
clage (27) execute un deplacement aller relati- 

15 vement rapide, brusque ou par a-coups vers le 

boitier d'outil (3) et un mouvement de retour, 
relativement lent, a partir du boitier d'outil (3), 
caracteVise* en ce qu'au boitier d'outil (3) fait 
suite un boitier de poignee (2), a travers lequel 

20 est guide I'arbre d'entraTnement (55), en ce 

qu'avec le boitier d'outil (3) il forme une piece 
coudee (1) servant de poignee et en ce qu'en 
vue de I'accouplement du doigt d'entraTnement 
(57) sur la douille de support (24) dont la 

25 direction de deplacement forme un angle avec 

I'arbre d'entraTnement (55), il est prevu un 
corps d'excentrique (59) monte* tournant 
coaxialement a I'arbre avec un evidement (61) 
peripherique, pour former un logement pour le 

30 doigt d'entraTnement (57) et une surface d'ex- 

centrique (67), permettant une avance du 
corps d'excentrique (59). 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise 
35 en ce qu'il comporte une bascule (63) sur 

laquelle agissent le ressort(62) et la surface 
d'excentrique (67), afin de produire un mouve- 
ment de va-et-vient et qui, de son cote, agit 
sur la douille de support (24), par des mouve- 
40 ments de retour. 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, carac- 
terise en ce que la douille de support (24) est 
mont£e dans un boitier inteVieur (4) qui est 

45 forme par une cloison de support (5) superieu- 

re, une cloison de support (6) inferieure et un 
anneau d'appui (8) situe* entre les cloisons de 
support. 

so 4. Dispositif selon la revendication 1, caracterise 
en ce que le boitier d'outil (3) est ferme par un 
couvercle (12) oppose a I'appareil de raclage 
(27). 

55 5. Dispositif selon la revendication 4, caracterise 
en ce que le couvercle (12) est serre* contre le 
boitier interieur (4) par un ecrou annulaire (13) 
qui est visse* dans un taraudage (1 4) place sur 
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la paroi inteVieure du boitier d'outil (3). 

6. Oispositif selon la revendication 2, caracterise 
en ce que la douille de support (24) est mon- 
tee a ses extremites, dans des paliers (28, 29), 
des moyens d'accouplement (45 a 53) etant 
preVus entre les paliers, dans la douille de 
support (24) et dans une bague d'accouple- 
ment (42). 

7. Dispositif selon la revendication 6, caracterise 
en ce que les moyens d'accouplement sont 
des corps d'accouplement (46) coulissant dans 
des trous radiaux (45) de la douille de support 
(24), auxquels sont associes des trous radiaux 
(48) situes dans la bague d'accouplement (42) 
avec un doigt de pression (49) sollicite par un 
ressort annulaire (50), dans la position de 66s- 
accouplement, la bague d'accouplement (42) 
presentant un doigt de positionnement (51) 
soumis a Taction d'un ressort, guide dans un 
trou radial (52), lequel peut s'accrocher dans 
deux creux de positionnement (53), pratiques 
dans la douille de support (24), dSfinissant la 
position de desaccouplement et la position 
d'accouplement. 

8. Dispositif selon la revendication 7, caracterise 
en ce que la bague d'accouplement (42) pre- 
sente une fourche de manoeuvre (43) par la- 
quelle elle peut etre pivotee par un doigt d'en- 
tratnement (40), dans ia position de desaccou- 
plement et dans la position d'accouplement. 

9. Dispositif selon la revendication 8, caracterise 
en ce que le doigt d'accouplement (40) est fixe* 
dans un anneau de manoeuvre (16) tournant, 
guide" sur le couvercle (12). 

10. Dispositif selon la revendication 4, caracterise 
en ce que le couvercle (12) presente des 
corps d'enctiquetage (20) elastiques qui s'en- 
cliquettent dans une rainure radiale (18) et 
dont un corps d'encliquetage peut s'enclique- 
ter dans Tun des deux evidements de position- 
nement (19) de I'anneau de manoeuvre (16). 

11. Dispositif selon la revendication 6, caracterise 
en ce que les paliers (28, 29) sont des paliers 
de roulement formes par des billes (30) qui 
sont places dans des evidements (31, 32) de 
la cloison superieure (5) et de la cloison infe- 
rieure (6) et sont limites par des bagues d'ap- 
pui (33, 34) placees sur la douille de support 
(24). 



tenue par des moyens de blocage, par exem- 
ple par un doigt de blocage (36) guide dans la 
cloison de support (5) superieure ou par une 
bille placed dans des creux (71, 72) de la 
5 cloison de support (5) superieure et de la 

douille de support (24), de maniere a ne pas 
pouvoir tourner mais a pouvoir coulisser axia- 
lement dans le boitier d'outil (3). 

10 13. Dispositif selon la revendication 1, caracterise 
en ce qu'il est pratique dans la tige (26) de 
I'appareil de raclage (27) plusieurs creux (47) 
sur le pourtour de la tige, par lesquels la lame 
(70) peut etre fixee dans differentes positions 

75 angulaires par rapport au boitier de poignee. 
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12. Dispositif selon la revendication 2, caracterise 
en ce que la douille de support (24) est main- 
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